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Patenlanspruche: 

1. Vorrichtung zur Regelung der Wickelspannung 
bahnformig gefuhrten Gutes mit einer zwischen 
Forderwalze und Wickelbaum angeordneten, von 
dem Gut mit fortschreitendem Wickelaufbau unter- 
schiedlich umschlungenen SpannungsmeBwalze, die 
mit einer Fuhrungskraft an dem Gut anliegt und eine 
Wirkverbindung zu einer Wickelbauxn-Antnebsvor- 
richtung besitzt dadurch gekennzeichnet, 
daB die Fuhrungskraft mittels einer den Umschlin- 
gungswinkcl ermittelnden Vorrichtung (21, 22, 29, 
45), die eine Wirkverbindung zu einer Fahrungp- 
kraftTVerstellvorrichtung (44; 78, 79) besitzt in 
Abhangigkeit von dem JUmschlihgungswinkel an der 
SpannungsmeBwalze (6) veranderbar ist 

2. Vorrichtung nach Anspnicn I, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Fuhrungskraft mittels eines 
verstellbaren Hebelsystems (120 veranderbar ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch Z dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zur Erzeugung der Fuhrungskraft 
mindestens zwei hydraulisch oder pneumatisch 
beaufsctilagte, an einem oder mehreren Hebelarmen 
des Hebelsystems (120 angreifende Kolben (17, 23) 
dienea 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB zur Verstellung des Hebelsy- 
stems (t?) eiri Antrieb (43, 44) dient der von mit 
Impulsgebern (52) versehenen, der Wickelcharakte- 
ristik des Wickelbaumes (3) entsprechenden Pro- 
grammgebern (49) steuerbar ist 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein mit Impulsgebern (50, 71) 
versehener Programmgeber (49) mehrere nebenein- 
ander angeordnete, sich nacheinander in Umdre- 
hung versetzende Kontakt- beziehungsweise Mit- 
nehmerscheiben (65, 68) besitzt 

6. Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB zur Verstellung des Hebelsy- 
stems (12*) ein Kurvengetriebe (72) mit entspre- 
chend der Wickelcharakteristik des Wickelbaumes 
(3) verlaufenden Kurven (76) dient 

7. Vorrichtung nach einem der Ansprflche 1 bis 6, 
gekennzeichnet durch eine derartige Lagerung der 
SpannungsmeBwalze (6). daB die durch die Drehach- 
se (6 1 ) und die Schwenkachse (8') der Spannungs- 
meBwalze (6) gelegte Ebene in der Sollstellung der 
SpannungsmeBwalze die durch die Wickelbaumach- 
se filhrende Tangentenebene der SpannungsmeB- 
walze in der Tangentenlinie schneidet 


Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Regelung 
der Wickelspannung bahnformig gefuhrten Gutes mit 
einer zwischen Fdrderwalze und Wickelbaum angeord- 
neten. von dem Gut mit fortschreitendem Wickelaufbau 
unterschiedlich umschlungenen SpannungsmeBwalze, 
die mit einer Fuhrungskraft an dem Gut anliegt und eine 
Wirkverbindung zu einer Wickelbaum-Antriebsvorrich- 
tung besitzt 

Vorrichtungen dieser Art werden in der Textilindu- 
strie beispielsweise an Baummaschinen in Schlichteanla- 
gen verwendet konnen aber auch zum Auf-, Urn- und 
Abwickeln in anderen Bereichen der Textil- oder 
Papierverarbeitung Anwendung finden. 


Zur Regelung der Wickelspannung bahnformig 
gefuhrten Gutes ist es bekannt v r dem Wickelbaum 
eine SpannungsmeBwalze anzuordnen, die von dem 
Wickelgut mehr oder weniger suirk umschiungen ist 

5 und mit einer der Wickelspannung entsprechenden 
Fuhrungskraft in die Bahnschlaufe gedruckt v/ird Eine 
Abweichung der Iststellung dieser Wajze von der 
vorgegebenen Sollstellung erfordert eine Anderung der 
Wickeldrehzahl, damit die SpannungsmeBwalze zur 

10 Aufrechterhaltung der gewunschten Wickelspannung 
wieder in die Sollstellung zuruckkehren kann. 

Es ist moglich, zwischen der SpannungsmeBwalze und 
•dem Wickelbaum eitie zusatzliche Umlenkwalze an- 
zuordnen, so daB die Umschlingungswinkel an der 

15 MeBwalze stets konstant gehalten werden. Zusatzliche 
Umschlingungswalzen dieser Art haben jedoch den 
NachteH, daB der Raumbedarf innerhalb der Maschine 
stark ansteigt und diese vergrdBert werden muB. 
Hierdurch wird die Zuganglichkeit erschwert und die 

20 Verarbeitung groBerer Wickelkorper eingeschrankt 
lira diesen Nachteil zu vermeiden, laBt es sich 
manchraal nicht umgehen, die SpannungsmeBwalze so 
anzuordnen, daB der Umschlingungswinkel des Gutes 
wfihrend der Durchmesseranderung nicht konstant 

25 bleibt Der Nachteil dieser und ahnlicher Vorrichtungen 
besteht dann darin, daB die Umschlingungswinkel des 
Wickelgutes zwischen kleinstem und groBtem Wickel- 
baumdurchmesser erhebliche Unterschiede aufweisen. 
Die*e Unterschiede werden noch groBer, wenn 

30 beispielsweise bei Partiewechsel in kurzester Frist auf 
eine andere Drehrichtung des Wickelbaumes uberge- 
gangen werden muB und eine Anderung der Anordnung 
der SpannungsmeBwalze innerhalb der Maschine nicht 
mdglich ist Die Unterschiede bei den Umschlingungs- 

35 winkeln an der SpannungsmeBwalze erzeugen hierber 
unterschiedliche Spannungen des Gutes, so daB trotz 
' konstanter RegeigrdBe auf eine fehlerhafte Wickelspan- 
nung eingeregelt wird. 

Durch die DE-AS 12 86 367 ist eine Vorrichtung zum 

40 Steuern und Regeln der Aufwickelspannung bahnfdr- 
mig gefQhrten Gutes bekannt bei der eine Spannungs- 
meBwalze. so gesteuert wird, daB der Umschlingungs- 
winkel des bahnformigen Gutes an dieser Spannungs- 
meBwalze bei jedem Bewicklungszustand des Wickel- 

45 baumes gleichbleibt Die bekannte Vorrichtung weist 
Nachteiie auf. Der Auslenkwinkel der SpannungsmeB- 
walze ist erheblich und erfordert einen entsprechenden 
technischen Aufwand und einen erholiten Raumbedarf. 
Der Umschlingungswinkel bleibt lediglich an der 

so SpannungsmeBwalze gleich, jedoch nicht an der 
vorgeschalteten Walze, auf der die SpannungsmeBwal- 
ze abrollt Das bedeutet daB trotz eines gleichbleiben- 
den Umschlingungswinkels an der SpannungsmeBwalze 
die Spannung des Gutes dennoch ungleichformig ist 

55 AuBerdem besteht nicht die Moglichkeit bei ein und 
derselben Walzenanordnung den Drehsinn des Wickel- 
baumes umzukehren, das heiBt die Aufwickelrichtung zu 
findem. Die ehtgegengehaltene Vorrichtung ist daher 
zum Beispiel an Textilmaschinen nicht universell 

go verwendbar. 

Demgegenuber geht die Erfindung von einer 
SpannungsmeBwalze aus, die von dem bahnformigen 
Gut mit fortschreitendem Wickelaufbau unterschiedlich 
umschiungen wird. 

65 Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
universell verwendbare Vorrichtung zur Regelung der 
Wickelspannung bahnfdrmig gefuhrten Gutes mit einer 
SpannungsmeBwalze zu schaffen, die unabhangig vom 
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Bewicklungszustand des Wickelbaumes bei geringem 
technischen Aufwand und unter EnschluB der M6glich- 
keit eines Drehrichtungswechsels des Wickelbaumes die 
Moglichkeit schafft, die durch unterschiedliche Um- 
schlingungswinkel des bahnfdrmigen Gutes an der 
SpannungsmeBwalze entstandenen Regelungsfehler zu 
kompensicren. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch gelost, 
daB die Ffihrungskraf t mittels einer den Unuchlingungs- 
winkel ermittelnden Vorrichtung, die eine Wirkverbin- 
dung zu einer Fahrungskraft-Verstenvorrichtting be- 
sitzt, in Abhangigkeit yon dem Urnschlingungswinke! an 
der SpannungsmeBwalze veranderbar ist. 

Die Veranderung des Umschlingungswinkels. kann 
beispielsweise miltels bekannter elektrooptischer Ab- 
tastorgane festgestellt werden. Da eine Veranderung 
des Umschlingungswinkels in Abhangigkeit zum Wik- 
kelbaumdurchmesser erfolgt, kann aber auch der 
Wickelbaumdurchmesser standig abgetastet werden 
und dessen GrdBe als MaB fur den UmschMngungswin- 
kel dienen. Da bei einer Vorrichtung zur Regelung der 
Wickelspannung auf einen vorgegebenen Wert die 
jeweilige Wickeldrehzahl in einem bestimmten Verhait- 
nis zum Wickeldurchrncsscr steht, kann auch die 
Steilung eines die Wickeldrehzahl bestimmenden 
Organs, zum Beispiel die Wickellage der Verstellwelle 
des Wickelgetriebes als MaB fQr den Wickeldurchmes- 
ser und damit als MaB far den Umschlingungswinkel 
. dienen. • . - 

Die mit der Erfindung erzielten Vorteile bestehen 
insbesondere darin, daB die Vorrichtung zur Regelung 
der Wickelspannung universe!) verwendbar ist und 
zwar unabhangig davon, welche Drehrichtung der 
Wickelbaum hat Die Wickelspannung wird konstantge- 
halten, obwohl die MeBwalze je nach dem Bewicklungs- 
zustand des Wickelbaumes mit standig wechselndem 
Umschlingungswinkel von dem bahnfdrmig gefuhrten 
Gut umschlungen wird. 

Vorteilhafte Ajsgestahungen der Erfindung sind in 
den Unteransprfichen beschrieben. 

Die Beaufschlagung der SpannungsmeBwalze mit 
einer vorgegebenen Fuhrungskraft kann mittels einer 
gewichtsbelasteten, mechanischen Einrichtung vorge- 
nommen werden. Vorzugsweise geschieht dies aber 
fiber an die SpannungsmeBwalze angelenkte, hydrau- 
lisch oder pneumatisch betatigte Elemente, beispiels- 
weise Kolben und Zylinder. In diesem Falle ist es jedoch 
kompliziert und mit erheblichem Aufwand verbunden, 
den Druck in dim hydraulischen System derart zu 
verandern, daB die auf die SpannungsmeBwalze 
wirkende Fuhrungskraft dem Umschlingungswinkel 
angepaBl wird. Der Grand hierfOr liegt darin, daB 
entsprechend der gewunschten FOhrungskraft der 
Druck innerhalb des hydraulischen beziehi*rgsweise 
pneumatischen Systems in dem gesamten Druckbereich 
steuerbar bleiben soil, obwohl bet Lageanderungen der 
SpannungsmeBwalze eine flberlagerte Druckanderung 
erforderlich ware. Urn diesen Nachteil zu vermeiden, 
kann eine Regelung der Fuhrungskraft in Ausgestaltung 
der Erfindung dadurch vorgenommen werden, daB die 
Fuhrungskraft mittels eines verstellbaren Hebelsystems 
veranderbar ist. Dabei kdnnen zur Erzeugung der 
FOhrungskraft mindestens zwei hydrauhsch oder pneu- 
matisch beaufschlagte^ an einem oder mehreren 
Hebelarmeh eines Hebelsystems angreifende Kolben 
dienen. Das Hebelsystem kann derart ausgebildet sein, 
daB die Kolbenstange eines Zylinders in einer Kulisse 
gefuhrt ist und die Kulisse mit der SpannungsmeBwalze 


in Wirkverbindung steht Bei sich anderndem Wickel- 
durchmesser wird fiber die Auslenkung der Spannungs- 
meBwalze ein Stellmotor betatigt, der das Wickelgetrie- 
be verstellt Diese Verstellbewegung bewirkt gleichzei- 
. tig mittels einer Schwenkbewegung des Zylinders eiii 
Verichieben der Kolbenstange innerhalb der Kulisse 
und verandert den Angriffspunkt der Kolbenstange in 
der Kulisse derart, daB die im ZyJinder gleichbleibend 
eingeslellte Fuhrungskraft uber ein'yi veranderten 
Hebelarm verstarkt oder vermindert auf die Spannungs- 
meBwalze einwirkt 

Auf besonders vorteilhafte Weise kann zur Verstel- 
lurig des Hebelsystems ein Antrieb dienen, der von mit 
Impulsgebern versehenen, der gewunschten Wickelcha- 
rakteristik des Wickelbaumes entsprechenden Pro- 
grammgebern steuerbar ist So kdnnen beispielsweise 
die Abweichungen innerhalb der vorgegebenen Wickel- 
spannung aufgrund des sich verandernden Umschlin- 
gungswinkels fiber einen bestimmten Wickelbereich 
etwa zu Beginn des Wickelvorganges noch derart 
gering sein, daB sie innerhalb einer zugestandenen 
Toleranz Iitgen und sich eine Veranderung der 
Fuhrungskraft erfibrigt Machen sich bei zunehmendem 
Wickeldurchmesser die Veranderungen des Umschlin- 
gungswinkels an der SpannungsmeBwalze jedoch 
starker bemerkbar, so kann ab einem bestimmten 
Wickeldurchmesser mit der Regelung begonnen wer- 
dea Als Programmtrager bzw. -geber sind zum Beispiel 
Programrnscheiben, Magnetbander oder dergleichen 
anwendbar. 

Bei einer derart ungleichmaBig verlaufenden Rege- 
lung kdnnen die Impulsgeber ffir die Einschaltdauer 
eines Stellmotors als Lochscheiben oder Kontaktschei- 
ben ausgebildet sein. Auf solchen Scheiben lassen sich in 
besonders einfacher Weise die unterschiedlichen Ab- 
stande oder Abstufungen zwischen den einzelnen 
Regelschritten unterbringen, so daB eine Anpassung an 
jede gewQnschte Wickelcharakteristik mSglich wird 
Um den Regeiweg bei scheibenformigen Impulsgebern 
fiber eine einzige Umdrehung hinaus zu erweitern 
beziehungsweise den kleinsten zu steuerndeh Teil aus 
einem Gesamtregelweg auf den Umfang oder innerhalb 
der Scheibe unterzubringea ist es besonders vorteilhaft, 
wenn ein mit Impulsgebern versehener Programmgeber 
mehrere neberteinander angeordnete, sich nacheinander 
in Umdrehung versetzende Kontakt- beziehungsweise 
Mitnehmerscheiben besitzt. 

Vorteilhaft kann zur Verstellung des Hebelsystems 
aber auch ein Schwenkgetriebe oder Kurvengetriebe 
mit entsprechend der Wickelcharakteristik des Wickel- 
baumes verlaufenden Kurven dienen. 

Auf ein- und derselben Maschine kdnnen in beiden 
Wickelrichtungen Wickelkorper hergestellt werden. 
Daraus ergibt sich, daB in dem einen Fall der 
55 Umschlingungswinkel an der SpannungsmeBwalze vom 
kleinsten zum groBten Wickeldurchmesser hin abnimmt 
und im anderen Fall zunimmt Damit die Anderung des 
Umschlingungswinkels in beiden Wickelrichtungen 
gleich ist kann die SpannungsmeBwalze mit besonde- 
rem Vorteil derart gelagert sein, daB eine durch die 
Drehachse und die Schwenkachse der SpannungsmeB- 
walze gelegte Ebene in der Sollstellung der Spannungs- 
meBwalze die durch die Wickelbaumachse ffihrende 
Tangentenebene der SpannungsmeBwalze in der 
Tangentenlinie schneidet, beide Ebenen sich also uiUer 
einem rechten Winkel schneiden. .Bei einer solchen 
Anordnung kann die Regelung ffir beide Wickelrichtun- 
gen mit gleichen Mittein erfolgen. 
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Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in den kleinstem und grd&tem Wickelbaumdurchmesser dar- 

Zeichnungen dargestellt und wird inn folgenden naher stellen, wie sich der Umschlingungswinkel verkleinert 

beschrieben. Mil den Linien 41 und 42 ist deutlich gemacht wie bei 

Es zeigt Umkehrung der Wickelrichtung (Pfeil 38) sich der 

f ig. 1 die schematische Da rstellimg einer Wickelvor-. 5 Umschlingungswinkel an der SpannungsmeBwalze 6 

richtung, wShrend eines Wickelaufbaues vergrdBern kann. In 

fig. 2 ein Ausfuhrungsbeispiel einer Einzelheit aus beiden Fallen wird die resultierende Kraft kleiner. Die 
Fig. 1 imSchnittv VerSnderung der Umschlingungswinkel an der Span- 
Fig. 3 ein weileres Ausfuhrungsbeispiel der Wickel- nungsmeBwalze 6 wOrde aber die Gutspannung 
vorrichtung nach Fig. 1 und jo beeinflussen, wenn nicht gemaB der Erfindung die 

Fig. 4 ein AusfOhrungsbeispiel einer Einzelheit aus FGhrungskrafl, welche die SpannungsmeQwalze ent- 

Fig.3. sprechend der gewQnschten Gutspannung beaufschlagu 

In F i g. 1 erkennt man das aus Pfeilrichtung 1 in Abhangigkeit von dem Umschlingungswinkel an der 

kommcndc bahnf6rmig gefQhrte Gut 2, welches von SpannungsmeBwalze. veranderbar ware. In dem in 

einer aus den Walzen 4, 5 und 6 . bestehenden | 5 Fig. 1 dargestellten AusfOhrungsbeispiel wird die 

Abzugswalzenvorrichtinig mit konstanter Lieferge* Verandemng der Ffihrungskraft in Abhangigkeit vom 

schwindigkeit einem Wickelbaum 3 ziigefQhrt und von Umschlingungswinkel auf folgende Weise erreichl: Zur 

diesem aufgewickelt wird Dabei dreht sich die Erzeugung der Fuhrungskraft dienen zwei hydraulische 

Abzugswalze 5 urn ihre orisfeste Achse 5', wShrend die Zyjinder 18 und 24. deren Kolben 17 und 23 beide mit 

Achsen 4' und 6' nicht ortsfest sondern schwenkbar 20 demselben Druck beaufschlagt werden, welcher ent- 

gelagerl sind. Die Achse 6' der SpannungsmeBwalze 6 sprechend der Obersetzungsverhaltnisse die Fuhrungs- 

ist mittels des Armes 7 an x einer Segmentscheibe 8 kraft for die SpannungsmeBwalze 6 liefert Dabei wird 

befestigt welche gegen'Qber der Abzugswalze 5 zur Anpassung an den Umschlingungswinkel das 

exzentrisch im Punkt 8' gelagert ist An der Segment* Hebelarmverhaltnis der von dem Kolben 23 ausgeObten 

scheibe 8 ist eine Kettc 9 befestigt welche Ober die 75 Kraft verandert. Aus diesem Grunde ist der Zylinder 24 

Umlenkrolle 10 zu einem Kettenrad 1 1 gefflhrt wird und auf der Achse 25 drehbar gelagert. Das Verschwenken 

mit diesem ebenfalls verbunden ist Das Kettenrad 11 ist des Zylinders 24 erfolgt Ober einen Servomotor 43 

mit der Welle 12 drehfest verbunden. In gleicher Weise mittels des Getriebes 44. Als MaB fQr die Anderung des 

istauchdieKuIissel3mildemZahnradl4aufder WelIe Umschlingungswinkels an der SpannungsmeBwalze 6 

12 befestigt Die miteinander verbundenen Teile, 30 dient «m dargestellten Ausfuhrungsbeispiel der Dreh- 

n5mlich das Kettenrad 11. die Welle 12. die Kulisse 13 winkel .der Verstellwelle 45 des Wickelgetriebes 33. Mit 

und das Zahnrad 14, bilden ein Hebelsystem 12', das urn der Verstellwelle 45 ist Ober ein Rad 46. dem 

die Mittelachse der Welle 12 schwenkbar ist Das . Antriebseiement 47 und einem weiteren Rad 48 der 

Zahnrad 14 grcift in eine Zahnstange 15 ein. die sich auf programmgeber 49 verbunden. der aus einer als 

der Rolle 16 abstGtzt und mit einem Kolben 17 35 Lochscheibe ausgebildeten Kontaktscheibe 50 besteht 

verbunden ist Der Kolben 17 ist in einem hydraulischen Die Anzahl und die Abstande der Bohrungen 51 in der 

Zylinder 18 gefuhrt Von einem Antriebsaggregat 20 Kontaktscheibe 50 sind entsprechend der Wickelcha- 

wird ein einstellbarer Druck erzeugt der auf den Kolben rakteristik des Wickelbaumes 3 angeordnet und werden 

17 wirkt und von dem Manometer 19 angezeigt wird. t von einer Lichtschranke 52 abgetastet Der Servomotor 

Dergleiche Druck wirkt auf den Kolben 23. der in einem 40 43 verstellt Ober das Getriebe 44. ein Antriebseiement 

urn die Achse 25 schwenkbaren Zylinder 24 gefuhrt ist 54 und das Rad 55 aber auch eine zweite. mit emer 

Wachst beim Wickeivorgang die Gutspannung, so lichtschranke 5S versehene und als Programmempfan- 

bewegt sich die SpannungsmeBwalze 6 mit der ger 56 dienende Konuktscheibe 57. welche nach 

Segmentscheibe 8 im Uhrzeigersinn urn den Punkt 8'. Weiterdrehung urn eine Lochteilung 59 den Servomotor 

Diese Bewegung wird Ober die Kette 9, das Kettenrad 45 43 Ober den Schalter 60 abschaltet 

1 1 und Rader 26, 27 mit einem Antriebsmittel 28 auf ein Fig.2 zeigt eine vorteilhafte Anordnung v n 

Drosselventil 21 ubertragen. Das Drosselventil 21 mehreren neberieinander angeordneten Kontakt- bezie- 

verstellt einen Hydromotor 22. der wiederum Ober ein hungsweise Mitnehmerscheiben zur Steueriing der 

Zwischengetriebe 29 mit dem Rad 30. dem Antriebsmit- Wickelcharakteristik. Man erkennt eine WeUe 61, mit 

tel 31 und dem Rad 32 die Verstellwelle 45 eines » der eine Scheibe 62 fest verbunden ist die von emer 

Wickelgetriebes 33 derart verstellt daB die Drehzahl Bremseinrichtung 63 standig abgebremst wird Von dem 

<Jcs mittels der Scheiben 34, 35 sowie einem Antriebseiement 47 wird fiber ein Rad 64 zunachst die 

Antriebsmittel 36 angetriebenen Baumes 3 verringert Mitnehmerscheibe 65 einmal herumgedreht bis der 

wird. Durch die Verringerung der Drehzahl des Baumes Kontaktstift 66 an den Kontaktstift 67 der zweiten 

avermindert sich die Gutspannung, und die Spannungs- 55 Mitnehmerscheibe 68 anschlagt und diese TQr erne 

meBwalze 6 geht in ihre ursprungEche Lage zurQck. Das weitere Umdrehung mitnimmt Wenn der Kontaktstift 

Wickelgetriebe 33 wird von einem Motor 53 angetrie- 69 an dem Kontaktstift 70 der Kontaktscheibe 71 zur 

b ea Anlage gelangt ist, kann innerhalb einer weiteren 

DieTefle21 t 22,29und45bndengemeinsaraeineden Umdrehung das auf der Kontaktscheibe 71 unterge- 

Umsch&ngungswinkel ermittelnde Vorrichtung. Mit w brachte Prpgrainm wirksam werden. Auf diese Weise 

fortschreitendem Wickelaufbau Sndert sich narnEch kann mit dem in diesem Ausfuhrungsbeispiel dargestell- 

auch der Umschlingungswinkel des um die Spannungs- ten Programmgeber eine Stenerung in der Weise 

meBwalze gefuhrten Gutes 2, und zwar in unterschiedD- erfolgen, daB Ober zwei Umdremmgen der VerstellweHe 

cher Weise. 45 des Wickelgetriebes 33 noch nicht geregelt wu-d. 

Die Pfeile 37 und 381assen die beiden Drehrichtungen 55 wahrend der drittea Umdrehung jedoch der gesamle 

erkennen, in welchen ein Baum aufgewickelt werden Umfang der Kontaktscheibe 71 fur mogEchst viele 
kann. Wird in Richtung des Pfefls 37 gewickelt so kleine Regelschritte zur Steuerung der gewunschten 
erkennt man an den linien 39 und 40, die das Gut bei Wickelcharakteristik zur Verfugung steht Im Bedarfs- 
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falle ist es auch moglich, bercits die Milnehmerscheiben 
65 und 68 mil zusatzlichen Kontakten zu versehen, so 
daO das Steuerprogramrn noch weiler gespreizt wird 
Durch eine oder mehrere einer Kontaktscheibe 71 
vorgeschallete einfache Mitnehmerscheiben laBt sich 
auch der kleinste zu sleuerndc Teil aus einem 
Gesamtregelweg auf eiKk voile Umdrehung erweiterh, 
ohne die kontinuierliche, vom Wickelgetriebe 33 
ausgehende Drehbewegung zu unterbrechen. 

Das in Fig. 3 dargestellte Ausfuhrungsbeispiel 
enlspricht in seinem wesenllichen Aufbau demjenigen 
nach Fig. 1. Auch hier erkennt man wiederum den 
Wickelbaum 3 mit der aus den Walzen 4, 5 und 6 
bestehenden Abzugswalzeneinrichtung, dem Wickelge- 
triebe 33 sowie dem Programmgeber 49 und dem 
Pregrammempfsnger 56. Auch hier dient zur Verstel- 
lung des Wickelgetriebes ein Zwischengetriebe 29, 
welches von dem Antriebsaggregat 20 enlsprechend der 
Stellung der SpannungsmeCwalze 6 beaufschlagt wird. 
GegenOber dem Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 
unlerscheidet sich dasjenige nach Fig. 3 jedoch 
dadurch. daB der Zylinder 24 nunmehr allein die 
FOhrungskraft aufbringt Dabei muB die Umschlin- 
gungsrichtung der Kette 9 urn das Kettenrad 12 
umgekehrt werden* Das durch die Einsparung des 
Zylinders 18 samt Zubehdr einfacher erscheinende 
Ausfuhrungsbeispiel benoligl gegenuber der aufwendi- 
gen Ausfuhrung nach F i g. t allerdings einen erhebltch 
gr6Ber ausgebildeten schwenkbaren Zylinder 24. Au- 
Berdem kann beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fi g. 1 im 
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20 
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Falle eines Baumwechsels der Zylinder 18 abgeschaltel 
und mittels des Zylinders 24 die Kettspannung auf Null 
reduziert werden, ohne daB ifn Drucksteuerungssystem 
des, Zylinders 24 erne Anderung vorgenommen werden 
mOBte. Dabei kann die SpannungsmeBwalze 6 nach 
unten geschwenkt werden, wobei wegen der exzentri- 
schen Lage des Punktes 8' ein groBerer Spalt zwischen 
den Walzen 5 und 6 entsteht Dieser Spalt ist zum 
Durchfahren von Materialverdickungen in der Cutbahn 
besonders vorteilhaft 

In Fig. 4 ist ein Kurvehgetriebe dargestellt, mit dem 
die Steuerung der Wickelcharakteristik anstelle der 
vorbeschriebenen Kontaktscheiben vorgenommen wer- 
den kann. Man erkennt ein von der Verstellwelle 45 des 
Wickelgetriebes 33 angetriebenes Schwenkgetriebe 
oder Ktirvengetriebe 72, welches einem Hebe! 73 
wfihrend des Wickelaufbaues eine Schwenkbewegung 
erteilt Am oberen Ende.des Hebels 73 ist ein Ausleger 
74 drehbar gelagert und mit einer Rolle 75 in der 
kurvenfdrmigen, entsprechend der Wickelcharakteri- 
stik verlaufenden Nut 76 gefQhrt An der gleichen Rolle 
76 greift eine Gabel 77 an, die mit dem Rad 78 fest 
verbunden ist Durch Verschieben der Rolle 75 in der 
Kurvenfuhrung 76 wird die Gabel 77 mit dem Rad 78 
verschwenkt, wobei sich diese Schwenkbewegung Ober 
ein Antriebselement 79 auf die Drehachse 25 des 
Zylinders 24 ubcf irigt und auf diese Wcisc cbcnfalls das 
Hebelarmverhaltnis der vom Kolben 23 ausgeubten 
Kraft verSndert 
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